








7 機械創成研究室

①放電を利用した三次元積層造形法

新たな加工技術を開発、既存の加工技術を高度化することで、これまで使われてこな
かった材料を用いた高機能な要素やデバイスを試作・製作することを目指している。
そのために放電を用いて層状に粉末を固化することで三次元形状を創成する方法
を開発する。自由な形状が製作できれば、新たな形のモータコア試作も可能になると
考えられる。さらに、月惑星上での資源を利用するIn-situ Resource Utilization 
(ISRU)のための基礎技術としても期待できる。加工の安定化のために放電点制網
のための精密位置決め機構のほかに、加工状態のモニタリング技術も開発する。

＠）硬ぜい材料の除去加工法

月惑星探査に用いられる岩石試料採集装置は、遠隔操作もしくは自律動作がで
きるだけでなく、真空中でも動作でき、小型 ・ 軽量で消費電力が少ないものが望
ましい。ワイヤソ一切断装置や表面研磨装置では、加工状態をモニタリングしな
がら加工条件を変更することで、効率的かつ安定した加工を目指している。

ワイヤソ一切断装置の外観

8 流体工学研究室
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①高速走行時における車体周り流れの
能動制御技衛の開発
自動車の完全自動運転技術が進んだ将来、自動車は時速200km以上の高
速で定常走行することが予測される。時速200km走行の自動車には大きな
空力抵抗（空気抵抗は速度の2乗に比例）や不安定力が発生すると考えられ
高効率 ・ 高性能運転の観点から考えると、自動車周りの流れを能動的に制御
する必要がある。本研究室では時速200km以上の走行時における自動車
周りの流れの制御を見据えた流体制御技術の確立をめざす。現在のところ、
流れに高周波で大きな運動量を付加できるスケ ールが 1mm程度の流体振
動子を用いた制御法を考えている。風速～60m/sの流れの制御に適切な流
体振動子を考案する。

②空気力により自発的に作動する車体周り流れの制御装置
複雑な機構を必要とし ない安価な流れの制御方法として、空気力の作用で自ら変形
し制伺力を発生させる、柔軟 ・ 単純な構造の小型翼を用いるデバイスを提案する。

軸対称運動する流体振動子

螺旋運動する流体振動子

9 設計工学研究室

■交通機関図
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■キャンパス周辺図
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①カ覚提示装置を用いたUAVの遠隔操作技術

災害現場における捜索活動のように、障害物の多い環壊においてUAVを安全に遠
隔操作することは難しい。本研究では、力覚提示装醤をUAVのコントロ ーラとして用
い、障害物までの距離に基づく操作反力を提示することで、視党によらない直感的な
距離認識を可能にし、安全な遠隔操作を可能にする。

②座屈を考慮した薄板構造物の構造最適化

機械製品で幅広く用いられている薄板構造は座屈が生じやすいため、高強度化と軽
呈化の両立のためには、座屁を考慮した構造最適化が必要とされる。本研究では、座
屈を考慮した構造最適化の効率化のために、深層学習を用いて最適化計算中の構
造物の座屈形態を画像的に認識し、その情報を品適化に利用する方法を考案する。

■主要駅からのアクセス

主要駅 利用交通機関•経路 総所要時間

名古l!I!•金山駅方園から 地下鉄桜通線「相生山駅」下車 、 1番出口から徒歩15分 （名古屋駅から）
約50分

●田・赤池方薗から 地下鉄起舞線「原駅」下車 、 2番出口から （願駅から）
市パス幹線原1系統（相生山住宅 島田ーツ山行き）「高坂小学校」下車 、 徒歩70分 約20分

名賛鴫渭．駅から 名鉄パス（平針運転免許試験場行き）「高坂小学校前」下車 、 徒歩10分 約30分

中国朧空遷から 名鉄空港線（名古屋方面行き）「名鉄名古屋駅」下章 約90分→地下鉄桜涌線「相生山駅」下車 、 1番出口から徒歩15分

■お車でお越しの場合 名古屋第二環状自動車道「嗚海IC」を降りて東海通を相生山方面に進み、 「ほら貝東Jを右折

®複数ロポットによる協調探索 座屈形態の認識
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